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本研究主要使用蟻群最佳化演算法來搜尋電廠的升載路徑，本章先詳細說明此演算法的特性與演算方法。顧名思義，蟻群最佳化演算法即是以現實螞蟻的行為而得到靈感；藉由路徑與費洛蒙有限集合的建立、費洛蒙濃度與路徑挑選機率之間的關係、不斷更新費洛蒙濃度來達到傳遞各個路徑的優劣程度、以及為了避免盲目地搜尋而耗費許多時間，而有經驗法則的參數設定，讓整個演算法搜尋路徑的過程更加人性化，也更符合實際的狀況。詳細介紹蟻群最佳化演算法後，接著以旅行推銷員問題說明如何應用該演算法。
4.1 蟻群最佳化演算法


蟻群最佳化(Ant colony optimization, ACO)演算法，在1990初期由Marco Dorigo [9]及其團隊提出。其靈感來自於現實中蟻群覓食的行為，將此法利用人工蟻群(artificial ant colony)來模擬現實中螞蟻搜尋食物來源的行為與費洛蒙蹤跡之間的關係，並將其應用在尋找離散最佳化問題的近似解、連續最佳化問題的近似解及一些電信上重要的問題。


現實中，螞蟻如何能在食物來源與巢穴間找到最短的路徑？將螞蟻的覓食行為的動作大致分為下列幾個步驟：


1.
最初以隨機方法探勘巢穴周圍的環境。


2.
移動時，在地上留下費洛蒙的蹤跡。


3.
找到食物來源後，評估食物並帶一些回巢穴。


4.
回程中，螞蟻根據食物在地上留下相對應的費洛蒙，此費洛蒙將引導其他螞蟻

找到食物來源。

5. 其後派出的蟻群選擇路徑時，根據機率選擇傾向選擇費洛蒙濃度較大的路徑。


以下用圖形來解釋上述的步驟，假設一模型中由兩個節點組成，即
[image: image30.png]FAREONEECFwERA I FR



(螞蟻巢穴)和
[image: image2.wmf]d

v

(食物來源)；
[image: image3.wmf]s

v

和
[image: image4.wmf]d

v

之間的路徑假設有
[image: image5.wmf]1

e

和
[image: image6.wmf]2

e

兩條，
[image: image7.wmf]1

e

和
[image: image8.wmf]2

e

的路徑長度分別為
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，如圖4-1所示 [8]：
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圖4-1
基本模型
最初僅有背景費洛蒙，且其濃度於各路徑皆相同，故此二路徑被選取中的機率分別為50%和50%；因此一群螞蟻在經過路徑選取後，兩路徑上的螞蟻數量比例相等，如圖4-2所示：
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圖4-2
背景費洛蒙濃度下的路徑選取
第一群螞蟻找到食物來源後，則攜帶食物回到巢穴，此時上方的路徑殘留有來時的費洛蒙，而下方僅有背景費洛蒙的濃度，如圖4-3所示：
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圖4-3
由食物來源回到巢穴的路徑判斷
第一群搜尋到食物來源的螞蟻，在回程路徑上的選擇根據費洛蒙的濃度來決定，費洛蒙濃度愈高則表示被選中的機率愈大；因此選擇上方路徑的機率會高於選擇下方的路徑，如圖4-4所示：
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圖4-4
回程路徑選取結果
當第一批蟻群完成搜尋後回到巢穴，則後續派出的蟻群則根據先前留下的費洛蒙濃度繼續對路徑的決定做機率性選取。在任何路徑上的費洛蒙濃度隨時間增加而下降；因此對於費洛蒙累積及揮發的總體效果而言，較短的路徑所能累積的費洛蒙濃度高於較長的路徑。如此下去，經過足夠長的時間
便可搜尋到巢穴以及食物來源之間的最短路徑。
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圖4-1
基本模型
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圖4-2
背景費洛蒙濃度下的路徑選取
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圖4-3
由食物來源回到巢穴的路徑判斷
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圖4-4
回程路徑選取結果
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